we als v

* de komende 10 jaar kunAeTVeRWachte
doen op het gebied van digitalisering

__Telematicadag 30 December 2022

Co-funded by
the European Union
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Waarom doen we dit DIWA project? e

« Digitalisering is onontkoombaar!

* Geeft inzicht wat er speelt en op ons afkomt en hoe we ons daarop
kunnen voorbereiden

 Weten wat de andere EU partners willen en kunnen
« Wat kunnen wij als vaarwegautoriteit betekenen

« Nadruk op navigatie, transport en verkeersmanagement (veilig & vlot,
geen handhaving)

e /orgen dat de binnenvaart profiteert
* Looptijd project 2020-2023

B Co-funded by
M the European Union
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&
Wat is het eindresultaat (DIWRI_@

 Studie project, circa 20 inhoudelijke rapporten

* Veel gezamenlijke kennis over verschillende en belangrijke
onderwerpen te gebruiken in vervolgprojecten

« Roadmap/voorstellen voor maatregelen met wat in welke
volgorde we zouden kunnen oppakken

S Co-funded by
L the European Union
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Deelnemende landen
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V\(a! va_lt m_ij op in SR
digitaliseringsland

+ Thema digitalisering in (bijna) alle EU beleidsstukken (&)
* Hoge ambitie (zie Green deal rechts) Transport by inland waterways and

« Veel EU ontwikkelingen (bouwblokken, dataspaces)

by 25% by 2030.

 Veel Europese digitalisering initiatieven (Novimove, Platina lll,
Dionysus, Digital Twin, CoVaDem, Al, Rhombus, FENIX, FEDERATED,
GaiaX, Novimar,etc.)

« Meerdere samenwerkingsoverleggen (IWT platform, General
Waterborne Technology platform, IALA, ALICE, DTLF, DINA, CCNR,
CESNI, UNECE, PIANC, etc.)

B Co-funded by
M the European Union
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Business ontwikkelingen

e =
(DIWA)_%

Smart shipping

Wat voor data moeten
we delen met slimme
schepen?

Port & Terminal

informatie service

Hoe werken we samen met de
havens/terminals

ITS, ERTMS, E-navigation

Wat gebeurt er bij
weg, spoor en maritiem

Business
Developments

Synchro

modalititeit

Transport slim verdelen
over de modaliteiten

RIS corridor

management

Geharmoniseerde dataservices
ontwikkelen

Rapporten zijn gereed en gepubliceerd op www.masterplandiwa.eu

Co-funded by
the European Union




<) Smart Shipping

“{DILA’~

4

 Track pilot

 Op afstand bestuurbare schepen

 Autonoom varende schepen

« Wet en regelgeving

« Connectiviteit

e Schipper, leverancier,
vaarwegbeheerder

 Belang van betrouwbare data en
meta data

Co-funded by
the European Union

Vessel Monitoring Fallback
command of and performance
Level Designation (steering, responding to of dynamic Remote control
wheell environment tasks
NO AUTOMATION
the full-time performance by the human boatmaster of all aspects of the dynamic navigation n n n
0 tasks, even when supported by warning or intervention systems I I
E.g. navigation with support of radar installation ‘ ‘
STEERING ASSISTANCE No
the context-specific performance by a.st utomation system using certain informatior
about the navigational environment and wit expectation that the human boatmaster n
1
performs all remaining aspects of the dynamic navigation tasks - -
[ A
Eg.rate n regulator
E.g. trackpilot (track-keeping system for inland vessels along pre-defined guiding lines)
PARTIAL AUTOMATION
the context-specific performance by a navigation automation system of both st nd ﬁ n n
2 | propulsion using certain information about the navigational environment and with the ah P
expectation that the human boatmaster performs all remaining aspects of the dynamic —— ] _
navigation tasks
- {
CONDITIONAL AUTOMATION
the systained context-specific performance by a navigation automation system of all n Q Subject to context
3 | dynamic navigation tasks, including collision avoidance with the expectation that the P specific execution, remote
human boatmaster will be receptive to requests to intervene and to system failures and et et control is possible (vessel
will respond appropriately command, monitoring
of and responding to
HIGH AUTOMATION navigational environment
the sustained context-specific performance by a navigation automation system of and faliback performance).
all dynamic navigation tasks and fallback performance. without expecting a human It may have an influence
4 boatmaster responding to 3 request to intervene’ on Crew req ments
(number or qualification).
E.g. vessel operating on a canal section between two successive locks (environment well et Attt it
known), but the automation system is not able to manage alone the passage through the
lock (requiring human intervention)
AUTONOMOUS = FULL AUTOMATION
5 | the sustained and unconditional performance by a navigation automation system of

all dynamic navigation tasks and fallback performance, without expecting a human
boatmaster responding to a request to intervene

introduces two different function:

es: the ability of “normal” operation without expecting human i

ntion and the exhaustive fallback performance. Two sub




Synchromodalitei

= —ehssssss.
Wat is synchromodaliteit-> - £ e e—
o e wmmy

Shippersimanufacturers Logistic chain for synchromodal Rail/road transport companies
. . - barge transport planning and execution
Y a u I t Va n E u R | S d a t a S e rV I C e S Transport orders, keeping modal Raillroad Transport software:
choice open e.g. board computer

e.g. manufacturers, retailers <> Logistics service provider SSemmmrd  ©.0. rail and road companies

« /et in op delen data met andere T
modaliteiten

« Voer een benchmark/nulmeting uit

Synchromodal planning using TMS
transport management system

e Barge Transport operation software:
e.g. Contargo, EGS, Rhenus Logistics @ BICS combined with AIS/FIS

e.g. Danser, Contargo Waterway,
® individual shippers

@

Mentioned as missing by logistics service providers in
data exchange between private parties

Barge transport company

Alsr public rail and road data services|

Mentioned as missing by logistics service providers in
data exchange between public and private

Static infra maintenance of locks atic infra qualification of personnel

Static infra height of bridges S Ftic infra capacity of barge

Static infra availability of shore power Dynanic infra availability of personnel barge
Dynamic infra daily lock planning D¥namic infra availability of barge

Dynamic infra current & future water levels fynamic infra Amount of weight 3rd row containers
Dynamic infra availability of overnight berths Pynamic traffic ~ Postponed ETA at deep sea terminal

Dynamic infra availability of berths in ports Dynamic traffic ~ Postponed ETA at inland terminal

Co-funded by
the European Union




Haven & terminal

Informatie services

Steeds meer volgen van de hele reis:

* 1 keer aanmelden

* 1 keer lading document invullen

* Delen ETA

Dus delen van data: de vraag is wie, hoe
en welk inhoud van de data dan, mag je
data delen

Sl Co-funded by
ML the European Union




: &
g RIS Corridormanagement (DiWR @

* Veel over gezegd vandaag..

« We blijven Europees samenwerken aan verbetering & gebruik van de RIS
services

Co-funded by
ML the European Union




ITS/ ERTMS en E-navigation

* Onderzoek naar Wegtransport, spoor, en ﬁ—
zeevaart | B

* Binnenvaart heeft vergelijkbare ambitie en
uitgangspunten als de andere modaliteiten

« Hebben 7 dataservices geidentificeerd die @ ==
interessant kunnen zijn ;:
(interactie/feedback) en interessante
organisatievormen

» |ledereen werkt aan portals en API
* Real time data is hot

mmmmmmmmmmmmmmmmmmm

uuuuuuuuuuuuuuuuuuuu

.............

Co-funded by
the European Union
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(DIWA). %

Technologische ontwikkelingen . 8

IWT connectivity platform

Nieuwe technologien
Datadelen in de keten

Internet of Things, Big Data, Artificial
Intelligence

Smart sensoring & PNT Informatie model & data

Sensor technologie en plaats en registers
tijdbepaling en navigatie Geharmoniseerde informatie
modellen en

. Referentie datasets
Technologische

ontwikkelingen bij spoor,
weg en maritiem
Wat zijn de ontwikkelingen

Co-funded by Planning Technological developments Q4 2021-Q4 2022

the European Union




&
Randvoorwaarden (facilitators) DllR)Z

Standaardisatie Wet en regelgeving
Standaardisatie van data, uitwisseling, Wet en regelgeving, aansprakelijkheid,
systemen aandachtspunten

Data kwaliteit

Borgen en verbeteren van data
kwaliteit

Cybersecurity & privacy

Maatregelen om systemen te
beveiligen en veilig data en
persoonsgegevens uit te wisselen

Planning Facilitators Q4 2021-Q1 2023

Co-funded by
the European Union




Cybersecurity & Privacy

Q)

s
(DILA)

Belangrijk element voor veilige
digitalisering (denk ook aan Smart
Shipping)

Gaat over dataservices,
communicatie, verbindingen en
iIdentiteiten beheer

|s niet enkel techniek maar ook
bewustwording

Voorstellen voor maatregelen voor
verschillende doelgroepen

Co-funded by
the European Union

PROTECTS
your assets

DETECTS
LR incidents

operations

RESPONDS
with a plan



5

o _ o
Data Kwaliteit > (DILIA) @

* Niet kennen van de data kwaliteit kan
leiden tot risico’s

« We voorzien dat datakwaliteit
belangrijker wordt omdat er meer
geavanceerde toepassingen zijn

« Maak gebruik van nieuwe technieken (Al,
process mining)

* Verken of een EU-breed datakwaliteit
team meerwaarde heeft (controle
Implementatie standaarden, verbeteren
data, harmoniseren van de verschillen)

g Co-funded by
x the European Union




Kortom, trends waar wij SR
op in willen zetten -

Betere en centralisering informatieverstrekking

Via bestaande systemen automatiseren en integreren

Blijven optrekken met maritiem, spoor en weg

Verbinding met weg en spoor loopt via de terminal/haven

We zien veel EU ontwikkelingen rondom digitalisering, transport,
datadelen, nog geen winnaar, maar standaardisatie gewenst
Toename van sensoren en hulpmiddelen

Aandacht voor cybersecurity

Versterken Europese samenwerking

EuRIS uitbreiden en versterken

S Co-funded by
M the European Union




Aanzet roadmap DIWA

- B@ R
7\ / + Feedback
Data organiseren
‘= EURIS * Onde
» Centraliseren
. (dataservices)
Techniek - Uitbreiden en

doorontwikkelen
« Uitventen
dataservices

EU brede organisatie
(door)ontwikkelen

» Beheer EuRIS
Referentiedata
Datakwaliteit binnenvaart

N Intermodale standaardisatie

J—

Proces en |\ :

organisatie| \

-~
—-—_
—_——

cybersecurity is en
blijft belangrijk!

10 jaar

» Betrouwbsa
» Adopteren nieu

» Bijdrage harmonisere
van synchromodale

transportketens

spoor

En verder

e Leren van maritiem en

o

R

Verkennen of EURIS ka

dienen als

« Connectivity platform

* EU data space

« Uitwisseling data met Port
Community
systemen/terminals

:*'*: Co-funded by
N the European Union

Ketenoptimalisatie
met andere
modaliteiten

Data uitwisseling
tussen partijen



)

Contact Masterplan DIWA project

s
(DILA)

Q)

www.masterplandiwa.eu

Martijn.van.Hengstum@rws.nl
Therry.van.der.Burgt@rws.nl

[l Co-funded by
L the European Union
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3.1 Nieuwe technologieen Son @

Relevance for ...

Fairwa

L . o . . Technology Logistics Slhnitjapni:g Authoriili

e Connectiviteit en beveiligde verbindingen worden ~ e
belangrijker cosger | S| s |
'T':;;”:t of 4/k 4/4 4/4

e Toename van het gebruik van loT, drones, Big Data o e | W | |
I M ' N : : ﬁ:::flil?;aezce 4/ Y e

e We zien een stapsgewijze ontwikkeling richting de Big Dote P R
.. ) ) ) ) Virtual 14 14 14
Digital Twin (Data uitwisselingsplatform (EuRIS)> I e /

4 1/4

. Realit

Smart Infrastructure = Infostructuur-> planning en roves | a5 |

Digital Twin 2/4 1/4 2/4

voorspelling)

Co-funded by
the European Union




oy 3.2 Uitwisseling van data via platformen e(DII.llFI
o en 3.4 Informatiemodel en referentie datasets «

Q)

Verkennen
1) EuRIS als centraal dataknooppunt (connectivity
platform) g2, A5
2) EURIS verkennen als kandidaat voor een mobility = & I= & &
data space -

3) Koppelen met andere systemen (via standaarden)

: : - Maritime Connectivity Platform
4) Een goede beheerorganisatie y

e Kunnen we (delen van) EuRIS hergebruiken als s ¢

referentie dataset
e Gecoordineerde aanpak is EU breed/intermodaal
nodig

Federatief datadelen

Co-funded by
the European Union




3.3 Sensoren, plaats- en tijdbepaling Sown =

N - Sensoren aan boord
e \Voor autonoom varen Zljn

(integration of other sensor and services (part of PNT data processor unit)

PVT (Part of MRS)

nauwkeuriger en aanvullende
sensoren nodig

e Datakwaliteit wordt belangrijker

e (Cybersecurity verdient meer
aandacht, zowel aan de schip als
aan de walkant

e Denk goed na over back up
oplossingen

Radionavigation service Augmentation service Shipborne Additional
dependent sensors dependent sensors sensors and sources input data

Global Satellite Regional Satellite Position Reference
Navigation Systems Based Augmentation Systrems

Hydro Accustics
Short range RADAR

Lidar

Regional Terrestrial
Augmentation

- part of WWRNS

| prepared for WWRNS
! (/7] MO approval
‘ D option/future PP

D Globally harmonized maritime service
Co-funded by

the European Union
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"X\ 3.3 Technologieen en aanpak
in andere domeinen

e -~
(DIWA) %

« Werk aan een
overkoepelende
architectuur voor
binnenvaart en neem en
sluit aan op architecturen
uit andere domeinen
(NDLC, ISIA, Inland-
SSSA, Inland-CSSA, IRA)

 Er ontbreekt een
organisatie om dit
faciliteren

Co-funded by
the European Union

N\ N N
HUMANS Functions operate d or facilitated at/by CENTRES by IWT & RIS Authorities and Ports (as applicable) nctions operated at CENTRES of
HIPPING COMPANIES
Transport & Archived Data Fairway Information
Ferry Passengers Traffic Management SRS PR Saviies Rescue Services Fleat Managerment
= > Terminal Business harges & Due: 5 Remot rati
Leisure Passengers Traffic Information AT iailigarice S Ty River Police, oftlzls on
Autonomous essel
,Man-over-Board* Berth Management e D > ,n:ﬁ: En::r::. w! t Monitoring &
e Contingency apom
wothees.,} L . swothers ers
’ Fixed-to-Fixed communica’ tions
(as a regular case)
ni
o

!
:

communication:
Z
Q.

Onboard
Vessel-to-Vessel (V2V)
communications

,Mixed Traffic’

.........

By mode of operation:

Traditionally
operated
(human on-board)

Remotely Operated

:
:

3
‘ Vessel-to-Field-Infrastructure

VESSELS |

communications

.........




41 Standaardisatie fomwn_s

e Beheer, synchronisatie
(procedures) van referentiedata
dienen verbeterd te worden

e (eavanceerder representatie nodig
van vaarwegen (RIS-Net initiatief
i.c.m. TENtec, ERDMS)

e /et in op datadelen op
transportknooppunten en digitale
koppelvlakken

e /et in op controle van de
implementatie van standaarden

Co-funded by RIS-NET

the European Union




4.2 Wet en regelgeving

s
(DILA)

Q)

e Algemeen overzicht (RIS, GDPR)

e |[nzoomen op Smart Shipping:
e Bemanning
e Aansprakelijkheid
e Kansen
e Rol van de vaarwegautoriteit

Sl Co-funded by
M the European Union




